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L 1 invention a pour objet un chassis porteur 
destine a recevoir divers outils de grande largeur utilises 
dans I'agriculture permettant de les mettre facilement et 
rapidement en position de fonctionhement et en position de 
5 deplaceznent sur route. 

On a deja propose des chassis ayant un usage 

analogue. 

On en trouvera un exemple dans les brevets 
francais n° s 2 454 253 et 2 446 586. Selon le premier de ces 

10 brevets, le chassis est concu pour 1 'utilisation d'un rouleau 
agricole divise en trois troncons; I'un de ces troncons est 
attache en remorque a l'arriere du chassis et les deux autres 
sont disposes lateralement et rfiunis au chassis au moyen 
d'une articulation a axe vertical qui permet de les faire 

15 pi voter afin de les mettre en position perpendiculaire ou en 
position parallele ou presque parallfele au chassis. Ce dernier 
a encore des roues qui sont reliables en position, en sens 
vertical afin de soulever les rouleaux au-dessus du sol ou 
de les faire reposer a terre. Dans le second des brevets 

20 cites, le chassis est encore pr6vu pour porter un rouleau 
mais ce dernier est divise en deux troncons seulement. Ces 
troncons sont places de part et d' autre d'un cadre central 
mais ils sont deportes dans le sens de la marche, I'un etant 
plus en avant que 1' autre, et ils sont montes relevables 

25 verticalement par pivotement autour d'un axe horizontal de 
leur extremite proche du cadre central. Ce pivotement a lieu 
sous l'effet de la rotation autour d'un axe vertical d'un 
bras double dont les extr§mit§s oppos£es sont attachees par 
des chaines a la structure de chacun des troncons de rouleau. 

30 En outre un essieu a deux roues peut Stre releve ou abaisse 
siraultanement a la manoeuvre des rouleaux. Cette conception 
limlte la longueur possible et par consequent la largeur 
totale de travail des rouleaux; en outre elle accroit la 
longueur de 1 'ensemble pour une largeur donnee. 

35 L f invent ion a pour but principal d'apporter 

un chassis porteur facilement adaptable par sa conception a 
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I'emploi de divers outils allonges utilises en agriculture et 
autorisant la longueur la plus grande de ces outils et par 
consequent la largeur de travail la plus grande. 

On autre but de 1' invention est de parvenir a 
5 un chassis porteur simple susceptible d'etre deplace par un 
tracteur au moyen de deux roues escamotables, dont la charge 
est bien equilibree en position de roulement sur route. 

Un chassis selon 1* invention comprend un cadre 
renforc€, dispose horizontalement en position d 'utilisation, 
lO presentant : 

- une zone avant comprenant un moyen d'attelage 
tel qu'une fleche de traction, 

- une zone centrale oCl se trouvent : 

a) en dessous du cadre deux bras espaces montes 
15 oscillant chacun dans un plan vertical pour porter chacun 

une roue, au moins un verin §tant plac€ entre chaque bras et 
le cadre pour met tre les roues en position de service ou en 
position de repos , 

b) substantiellement dans le plan de ce cadre, 
20 sur chacun des cStes longitudinaux de ce dernier, un moyen 

d' articulation autour d'un axe horizontal d'une extremity 
d'un premier et d'un second outil lateral allonge , 

c) au-dessus du cadre deux points d' articula- 
tion espaces symetriquement dans un plan transversal d'une 

25 extremite de deux verins disposes transversalement et dont 
l 1 autre extremity est attelee 3 un outil lateral correspon- 
dant articule sur le cadre, ces verins falsant pi voter 
symetriquement dans ledit plan transversal les deux outils 
entre une position horizontale dans laquelle ils sont en 

30 alignement transversal et une position dressee , 

- une zone arriere ou se trouve un moyen de 
fixation d'un troisidme outil allonge central dispose dans 
la largeur du cadre, en porte a faux par rapport aux roues. 

Les moyens d' articulation du premier et du 
35 second outil allonge sont disposes de facon que l'axe 

longitudinal de ces outils se trouve sensiblement dans le 
plan transversal vertical contenant l'axe des roues mises 
en position de service. 
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Selon une premiere variante de realisation, l'axe 
longitudinal est dans le plan meme de l'axe des roues. 

Selon une seconde variante de realisation, l'axe 
longitudinal est deports en avant des roues de la valeur 
5 necessaire a equilibrer le poids du troisieme outil mont€ 
dans la zone arriere. 

On a utilise ici le mot outil pour faire compren- 
dre 1' aspect general du chassis de 1» invention qui peut 6tre 
equipe de tout instrument aratoire ou tout organe pour les 
10 travaux dans les champs , du moment qu'il s'agit d'outils 

allonges en service et dont 1 ' encombrement doit 6tre rfiduit 
en largeur pour la circulation sur les routes; on peut citer 
les herses, les semoirs, les rouleaux, etc.... 

Dans un mode de realisation prefere de 1' invention, 
15 les verins de manoeuvre sont des verins a simple effet agis- 
sant dans le sens du soulevement des outils lateraux et 
d' application des roues sur le sol. 

On donnera maintenant une description d'un exemple 
de realisation de 1' invention, sans intention limitative et 
20 sans exclure aucun autre mode d' execution decoulant de la 
definition donnee ci-dessus. On se reportera aux dessins 
annex§s dans lesquels : . 

- la figure 1 est une vue generale en perspective, de 
dessus, d'un chassis selon 1' invention equipe de rouleaux 

25 de plombage du sol, en position d' utilisation , 

- la figure 2 est une vue generale en perspective, de 
1' avant du meme chassis, avec les rouleaux lateraux releves 
pour le deplacement sur route , 

- la figure 3 est une vue de 1' arriere analogue a la 
30 figure 2 , 

- la figure 4 est une vue partielle de c6t§ de la zone 
centrale du meme chassis. 

Un chassis porteur selon 1 1 invention comprend un 

cadre 1 renforce, sensiblement carre dans le cas dScrit ici, 

35 mais susceptible d'fitre rectangulaire, avec deux longerons 

lateraux 2, deux traverses 3 avant et arriere, deux longerons 

interieurs 4, disposes entre les longerons lat£raux 2, 

parallelement a ceux-ci, avec un intervalle qui sera d§fini 
plus loin. 
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Ce cadre 1 peut fitre considere comme un plan ho- 
rizontal. II presente une zone avant ou se trouve un moyen 
d'attelage tel qu'une fleche de traction 5 fixee a la 
traverse avant 3. II presente aussi une zone centrale oil se 
5 trouvent, en dessous du plan de ce cadre, et de preference 
en dessous des longerons 2, deux bras 6 espaces transversa- 
lement, montes oscillant chacun par une extremite dans un 
plan vertical autour d f un axe horizontal 7 , portant chacun 
une roue 8 par son extremite libre opposee. A chaque bras 6 

10 est associe un verin de manoeuvre 9 attele entre ce bras et 
la face inferieure de la traverse avant 3. Les deux roues 8 
peuvent done etre abaissees pour reposer sur le sol et 
supporter le cadre 1 ou etre relevees par rapport a ce 
dernier en restant en dessous de lui. 

15 Dans la zone centrale, sur chacun des longerons 

lateraux 2 est monte, sensiblement dans le plan du cadre, 
un moyen d' articulation lO autour d'un axe horizontal d'une 
extremite d'un outil qui dans ce cas est un rouleau 11; il 
existe done deux rouleaux lateraux 11 qui s'itendent sur 

20 chaque c6te du cadre, perpendiculairement aux longerons 

lateraux 2. Chaque rouleau 11, ou outil allonge d'un autre 
genre, est pourvu d'une structure qui permet ce montage et 
qui permet aussi de le faire pivoter dans un plan transversal 
entre une position de travail et une position dressee de 

25 repos. Sur la structure de chaque rouleau est articulee une 
extremite d'un verin 12 dont 1' autre extremity est articulee 
autour d'un axe 13. Les deux axes 13 sont disposes au-dessus 
du plan du cadre 1; ils sont supportes par les longerons 
interieurs 4; l f espacement transversal de ces derniers est 

30 determine par 1' extension necessaire des verins 12. Avec un 
cadre moins large, sur un chassis porteur moins encombrant 
en largeur, les longerons interieurs 4 peuvent etre rapproches 
jusqu'a se confondre en un unique longeron central. 

Les deux rouleaux lateraux 11 ou plus exacte- 

35 ment leurs axes geometriques longitudinaux sont dans un meme 
plan transversal, en prolongement l'un de 1" autre en position 
de travail. 
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Le cadre 1 comprend encore une zone arriere oQ 
se trouve un troisieme rouleau central 14 monte" en dessous 
de ce cadre, juste en arriere des roues 8. Ce troisieme 
rouleau arriere 14 a une longueur sensiblement §gale a la 
5 largeur du cadre 1, il complete I'effet des rouleaux lat§raux 
11, Quand ceux-ci ont 6t€ abaissSs et mis en position hori- 
zontale par les vfirins 12 et que les roues 8 ont ete relev§es 
ou laiss€es librement pendantes, les trois rouleaux 11, 14 
reposent sur le sol. 

lO Les v6rins 12 permettent de relever les rouleaux 

lateraux 11 en position verticale, et meme, de pr§f€rence 
avec une lnclinaison l'un vers l f autre (figure 2). Cette 
manoeuvre est ex€cut6e en m€me temps que les v§rins 9 
abaissent les roues 8 et les appliquent sur le sol. XI en 

15 r§sulte que le rouleau central arridre 14 est soulev§ au- 
*dessus du sol et que 1' ensemble a un encombrement r€duit 
en largeur. 

Dans cette position, la figure 4 montre que le 
plan transversal vertical qui contient l'axe g§om§trique 

20 longitudinal des rouleaux lateraux 11 et des ve"rins 12 est 
voisin du plan transversal qui contient l'axe des roues 8. 
En fait, on peut faire en sorte que ces deux plans se 
confondent quand le chassis porteur est en €tat de roulement 
sur une route avec les cylindres lat§raux 11 dresses et les 

25 roues 8 abaissees. 

Dans cet 6tat, le rouleau arridre 14 est en porte 
a faux par rapport aux roues 8. On peut compenser en partie 
ou totalement ce porte a faux en d§portant vers I'avant par 
rapport aux roues 8 le moyen d' articulation lO des rouleaux 

30 latSraux 11 a fin que le plan vertical con tenant leurs axes 
g€om§triques longitudinaux se trouve en avant de roues 8 . 
Ce deport reste faible en raison de la masse des verins 
lat€raux 11. On voit que, de par sa conception, le chassis 
porteur de 1* invention permet d'arriver a un §quilibrage trds 

35 satisfaisant des charges en position de roulement sur route. 

Par s6curit§ une barre transversale 15 relie les 
extr§mit€s des verins 12 articul^es sur les rouleaux lat€raux 
11 quand ceux-ci sont dress§s. 
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De manidre avantageuse, les v§rins de manoeuvre 9 
et 12 sont tous du type S simple effet ne n^cessitant qu'une 
canalisation de liaison avec le tract eur. Ces verins inter- 
viennent pour appliquer les roues 8 sur le sol et pour 
5 dresser les outils lat€raux; en sens inverse, le poids 

suffit a 1* execution du mouvement desire que l'on contr61e 
par le d§bit du fluide evacu€ des verins ♦ 
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REVINDICATIONS 

1°/ Chassis porteur s'attelant par une fldche de 
traction a un tracteur pour outils aratoires allongSs r€par- 
tis, en position de travail, en deux outils lat§raux (11) 
5 espac€s en prolongement et un outil central arriere (14) , 
avec des roues (8) escaxnotables entre une position de roule- 
ment et une position de repos, caractSrisS en ce qu'il 
comprend un cadre (1) dispose horizontalement ayant : 

- une zone centrale present ant : 

10 a) en dessous du cadre (1) deux bras espac€s (6) 

months chacun oscillant dans un plan vertical et portant 
chacun une roue (8) et attel§s chacun a un v§rin de manoeu- 
vre (9), 

b) dans le plan du cadre (1) et sur chacun de 
15 ses c6t€s un moyen (10) d' articulation d'une extr€mit6 de 
deux outils latGraux (11) s'§tendant a partir de ce cadre 
dans un plan transversal et pouvant pivoter dans un mfime 
plan transversal entre une position horizontale et une 
position dressSe r 
20 c) au-dessus du plan de ce cadre, deux v§rins 

de manoeuvre (12) articul§s sur ce dernier et sur chacun 
des outils lat£raux (11) respectivement , 

- une zone arriere de montage en dessous du plan du 
cadre de l'outil central arriere (14), 

25 ie plan transversal vertical con tenant les axes g§om§triques 
longitudinaux des outils latfiraux (11) etant voisin du plan 
transversal vertical passant par l'axe des roues (8) mises 
en position de roulement sur le sol ou £tant confondu avec 
ce dernier plan. 

30 2°/ Chassis selon la revendication 1 caractlrise 

en ce que le plan transversal vertical des axes g€om§triques 
longitudinaux des outils latfiraux (11) est dSporte" en avant 
du plan transversal vertical passant par l'axe des roues (8) 
afin d'equilibrer le poids de l'outil central arriere (14) 

35 suspendu en porte a faux en arridre de ces roues (8) . 

3°/ Chassis selon la revendication 1. caract€rise 
en ce que le cadre (1) comprend deux longerons lat§raux 
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espac£s (2) en dessous desquels sont months oscillants les 
bras (6) munis des roues (8) et sur chacun desquels est fix§ 
le moyen (10) d 'articulation des outils lat€raux (11) • 

4°/ Chclssis selon la revendication 3 caract#ris§ 
5 en ce que le cadre (1) comprend deux longerons int§rieurs 
(4) par lesquels sont supportis au-dessus du cadre (1) ^des 
axes (13) d 'articulation des v€rins (12) de manoeuvre des 
outils lat€raux (11) - 

5°/ Chassis selon la revendication 4 earact€ris€ 
lO en ce que les deux longerons int§rieurs (4) sont riunis en 
un longeron central supportant les axes (13) d ■ articulation 
des v§rins (12) . 

6°/ Chassis selon la revendication 1 caract€ris§ 
en ce que les v6rins (9) de manoeuvre des roues (8) et les 
15 v6rins (12) de manoeuvre des outils lat€raux (11) sont du 
type a simple effet agissant pour appliquer ces roues sur 
le sol et pour dresser ces outils, 

7°/ Chassis selon la revendication 1 caracteris§ 
en ce que, en position dressee, les outils lateraux (11) 
20 sont inclines l'un vers l 1 autre dans un mSrae plan transversal 
au-dessus du cadre (1) • 



